Stadium i zakres:
Szczegotowa specyfikacja techniczna wykonania i odbioru robét budowlanych

SST - A-06.01.01
ROBOTY DEKARSKIE

1.1. WSTEP.

1.1. Nazwa nadana zamowieniu.

,MODERNIZACJA SZKOt. PONADPODSTAWOWYCH W ZAKRESIE EFEKTYWNOSCI
ENERGETYCZNEJ — TERMOMODERNIZACJA BUDYNKU CENTRUM KSZTALCENIA
PRAKTYCZNEGO W OSWIECIMIU PRZY UL. LESZCZYNSKIEJ NR 8~

1.2. Przedmiot STWiORB.

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji technicznej Wykonania i Odbioru Robét Budowlanych
(STWIORB) sg wymagania dotyczgce wykonania robot dekarskich.

1.3. Zakres stosowania STWiORB.

Specyfikacje techniczne wykonania i odbioru rob6t budowlanych stanowig czes¢
Dokumentoéw Przetargowych i Kontraktowy i nalezy je stosowaé¢ w zalecaniu i wykonaniu
Robot opisanych w podpunkcie 1.1.

1.4. Zakres robét objetych STWiORB.

Ustalenia zawarte w niniejszej Specyfikacji majg zastosowanie przy wykonywaniu robot
dekarskich:
wykonania obrébek blacharskich

1.5. Nazwy i kody.

45200000-9 Roboty budowlane w zakresie wznoszenia kompletnych obiektéw
budowlanych lub ich czesci oraz roboty w zakresie inzynierii lgdowej i
wodnej

45400000-1 Roboty wykonczeniowe w zakresie obiektow budowlanych

1.6. Okreslenia podstawowe.
Podstawowe okreslenia zostaty podane w Specyfikacji opisujgcej ,Wymagania ogdélne”.
1.7. Ogdlne wymagania dotyczace robot.
Ogoblne wymagania dotyczace rob6t podano w Specyfikacji opisujgcej ,Wymagania ogdélne”.

Wykonawca Robot jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonania Roboét oraz za ich zgodnosé z
Dokumentacjg Projektowa, Specyfikacjg Techniczng i poleceniami Inspektora Nadzoru.

2. MATERIALY.

2.1. Ogdélne wymagania dotyczace materiatow.

Ogoblne wymagania dotyczgce materiatdw podano w Specyfikacji opisujgcej ,Wymagania
ogolne”.

Wszelkie materiaty powinny byé zgodne z wymaganiami okreslonymi w ustawie o wyrobach
budowlanych oraz odpowiada¢ wymaganiom zawartym w normach panstwowych lub
Swiadectwach ITB dopuszczajgcych dany materiat do powszechnego stosowania w
budownictwie.
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Materiaty powinny by¢ pakowane, przechowywane i transportowane w sposéb wskazany w
instrukcji producenta, normach panstwowych i $wiadectwach ITB.

2.2. Obrobki blacharskie.

Blacha stalowa gr. 0,65 mm, ocynkowana zgodnie z normg PN-EN 1461, minimalna grubos¢
powtoki 70 um, powlekana powtokg poliestrowa.

Tolerancja wymiarowa Elementow blaszanych:
grubos¢ (arkusze i tasmy) £0,03 0,025 mm
szerokos¢ (arkusze i tasmy) +2/-0 +1,0/-0,0 mm
dtugos¢ +10/-0 +3,0/-0,0 mm
prostoliniowosé < 1,5 < 1,5 mm/m
ptaskos¢ < 2,0 £2,0 mm

Elementy uzupetniajgce:
taczniki systemowe (klipsy state i przesuwne) do blachy w ilosci przewidzianej
systemem.
Wkrety samowiercagce do blach z uszczelkami.
Sylikon dekarski
Inne materiaty pomocnicze i montazowe

2.3. Orynnowanie.

Nalezy stosowac¢ system rynnowy jako kompletne rozwigzanie dostarczone od jednego
producenta. Nalezy stosowac¢ system oparty na elementach z blachy stalowej gr. 0,6 mm,
ocynkowanej zgodnie z normg PN-EN 1461, minimalna grubos$¢ powtoki 70 um, powlekana
powtokg polimerowa, zgodny z PN-EN 612

3. SPRZET.

3.1. Ogodlne wymagania dotyczace sprzetu.

Ogb6lne wymagania i ustalenia dotyczace sprzetu okreslono w Specyfikacji opisujacej
~Wymagania ogélne”

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktéry nie spowoduje
niekorzystnego wptywu na jako$¢ wykonywanych rob6t. Sprzet uzywany do robdt powinien
by¢ zgodny z ofertg Wykonawcy i powinien odpowiada¢ pod wzgledem typow i ilosci
wskazaniom zawartym w ST, projekcie organizacji robét.

Liczba i wydajnos¢ sprzetu bedzie gwarantowac¢ przeprowadzenie robot, zgodnie z zasadami
okreslonymi w dokumentacji projektowej, ST i wskazaniach Inspektora nadzoru w terminie
przewidzianym umows.

Sprzet bedgcy witasnoscig Wykonawcy lub wynajety do wykonania robét ma by¢
utrzymywany w dobrym stanie i gotowosci do pracy. Bedzie on zgodny z normami ochrony
srodowiska i przepisami dotyczacymi jego uzytkowania.

Wykonawca dostarczy Inspektorowi nadzoru kopie dokumentéw potwierdzajgcych
dopuszczenie sprzetu do uzytkowania, tam gdzie jest to wymagane przepisami.

Jakikolwiek sprzet, maszyny, urzadzenia i narzedzia niegwarantujgce zachowania warunkéw
umowy, zostang przez Inspektora nadzoru zdyskwalifikowane i niedopuszczone do robot
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4. TRANSPORT.

4.1.

Ogolne wymagania dotyczace transportu.
Ogdélne wymagania i ustalenia dotyczace transportu okreslono w Specyfikacji opisujacej
~Wymagania ogélne”

Srodki transportu wykorzystywane przez Wykonawce powinny byé sprawne technicznie i
spetnia¢ wymagania techniczne w zakresie BHP oraz przepiséw o ruchu drogowym.

5. WYKONANIE ROBOT.

5.1.

5.2.

5.3.

Ogolne warunki wykonania roboét.

5.1.1. Ogdlne wymagania i ustalenia dotyczgce wykonania rob6t okreslono w Specyfikaciji
opisujacej ,Wymagania ogélne”

Obraobki blacharskie.

5.3.1. Dekarskie obrébki blacharskie to szczegoélna izolacja dachu przed niszczacym
dziataniem wod opadowych.

5.3.2. Mocowanie obrébek nalezy wykona¢ na pasach usztywniajgcych. Niedopuszczalne
jest przenoszenie drgan blacharki bezposrednio na element wykonczeniowy.

5.3.8. Wszelkie uszczelnienia stykéw z elementami wykonanymi z materiatbw o innej
rozszerzalnosci wykona¢ z uzyciem przeznaczonych do tego celu kitbw, tasm
uszczelniajgcych lub innych elementéw wskazanych przez producenta zastosowanego
rozwigzania.

5.3.4. Kazdy element musi by¢ idealnie dopasowany. Miejsce usytuowania obrébki wymaga
szczego6towych pomiarow. Na ich podstawie w warsztacie wykonuje sie poszczegoéine
elementy, ktére pdzniej dostarcza sie na budowe i instaluje na dachu. Dla poprawnego
wymierzenia elementu, dach powinien by¢ przynajmniej odeskowany wtedy pozycje obrobki
w pokryciu mozna okresli¢ przy pomocy kilku arkuszy tupka. Wazny jest kazdy styk, przez
ktéry woda moze przedostawac sie w gtgb struktury dachu (np. przejscia antenowe).

5.3.5. Robét nie mozna wykonywac na oblodzonych podtozach. Przy wykonywaniu obrobek
blacharskich nalezy pamieta¢ o koniecznosci zachowania dylatacji. Dylatacje konstrukcyjne
powinny by¢ zabezpieczone w sposob umozliwiajgcy przeniesienie ruchéw poziomych i
pionowych dachu w taki sposob, aby nastepowat szybki odptyw wody z obszaru dylataciji.

Montaz orynnowania i rur spustowych.

5.4.1. Haki (rynajzy, rynhaki lub rynhaki obrotowe) przykre¢ do deski okapowej, sciany,
krokwi lub tat, ewentualnie do szyny przytwierdzonej do konstrukcji dachu.

5.4.2. Na koncach rynien nalezy zamontowacC zaslepki, w naroznikach — tgczniki
naroznikowe. Rynny wsung¢ w haki i odpowiednio potgczy¢ na ztgczki lub zatrzaski. Spadek
rynny uzyska sie przez umieszczenie pod katem hakéw. W tym celu miedzy najnizej i
najwyzej potozonymi hakami nalezy rozciggna¢ linke.

5.4.3. Lacznik nalezy najpierw natozy¢ na tylng czesc¢ rynny. Nastepnie nalezy zagig¢ przedni
zaczep tgcznika w dét i obrécic¢ go do rynny oraz zamknaé tgcznik matg klamerka.

5.4.4. Najpierw nalezy ustali¢ potozenie pierwszej obejmy rury spustowej — jej pionowe

ustawienie zalezy od odlegtosci pomiedzy $ciang a rynng. Nastepnie nalezy zamocowaé
obejme odpowiednig do materiatu $ciany. Sg dwa typy obejm: dla $cian murowanych i dla
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$cian drewnianych. Rury spustowe nalezy zamontowa¢ po wykonczeniu elewacji. Przy
ustalaniu nalezy wzig¢ pod uwage, ze kolano bedzie w nig wsuniete na okoto 50 mm.
Obejma powinna znajdowac sie w odlegtosci okoto 40 mm od Sciany.

5.4.5. Rury spustowe podtgczy¢ do przykanalikdw.

5.4.6. Uwaga: Istniejace przykanaliki nalezy oczys$ci¢ i udrozni¢ przez podtgczeniem nowych
rur spustowych.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT.

6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci roboét.
Ogolne zasady kontroli jakosci rob6t podano w Specyfikacji opisujgcej ,Wymagania ogdélne”.

Na Wykonawcy spoczywa obowigzek sporzadzenia ,Planu kontroli", ktoéry podlega
zatwierdzeniu przez Inspektora Nadzoru.

Ocena poszczegdlnych etapdw robdt potwierdzana jest wpisem do Dziennika Budowy.

Wykonawca jest odpowiedzialny za petng kontrole jakosci robét i materiatow. Wykonawca
zapewni odpowiedni system i srodki techniczne do kontroli jakosci robét (zgodnie z PZJ) na
terenie i poza trenem robét.

Kontrola jakosci polega na sprawdzeniu zgodnosci z dokumentacjg projektowg oraz
wymaganiami podanymi w przytoczonych normach i niniejszej specyfikacji.
7. OBMIAR ROBOT.

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot.
Ogoblne zasady obmiaru robét podano w Specyfikaciji opisujagcej ,Wymagania ogoine”.
7.2. Jednostka obmiarowa.

Jednostkg obmiarowg robét jest — m2 wykonanej powierzchni obrobek blacharskich.
Jednostkg obmiarowsg robo6t jest — mb wykonanego systemu rynnowego.

llos¢ robot okresla sie na podstawie projektu z uwzglednieniem zmian zaaprobowanych
przez Inspektora nadzoru i sprawdzonych w naturze.

8. ODBIOR ROBOT.

8.1. Ogodlne zasady odbioru robét.
Ogoblne zasady odbioru robét podano w Specyfikacji opisujagcej ,Wymagania ogolne”.
9. PODSTAWA PLATNOSCI.

9.1. Ogodlne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci.
Ogodlne ustalenia dotyczgce podstawy ptatnosci podano w Specyfikacji opisujgcej
~Wymagania ogélne”.
9.2. Sposob rozliczenia robét tymczasowych i prac towarzyszacych.
Cena wykonania robét okreslonych niniejszymi STWIORB obejmuje:
- roboty tymczasowe, ktére sg potrzebne do wykonania robét podstawowych, ale nie
sg przekazywane Zamawiajgcemu i sg usuwane po wykonaniu rob6t podstawowych,

prace towarzyszace, ktére sg niezbedne do wykonania robdt podstawowych,
niezaliczane do rob6t tymczasowych, jak geodezyjne wytyczenie robdt itd.
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10. PRZEPISY ZWIAZANE.

Spis przepiséw zwigzanych podano w Specyfikacji opisujacej ,Wymagania ogolne”.

Nr normy Tytut normy

PN-EN 612 Rynny dachowe z arkuszy metalowych z okragtym usztywnionym
obrzezem przedniej strony i rury spustowe tgczone na zaktad

PN-B-10245 Roboty blacharskie budowlane z blachy stalowej ocynkowanej i
cynkowej. Wymagania i badania techniczne przy odbiorze

PN-EN 508 Wyroby do pokry¢ dachowych z metalu- Charakterystyka wyrobéw
samonos$nych z blachy stalowej, aluminiowej lub ze stali odpornej na
korozje
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